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[ DATOS TECNICOS

Dimensiones

PIVUS DUO
DESCRIPCION TECNICA CROOS DUPLE
APLICACION RESIDENCIAL
CENTRAL DOBLERAMP
CoNsuMo 121K
CoNsUMO/CICLO Q0S3KW.
ALIMENTACION/FRECUENCIA (Hz) T
CANTIDAD CICLOS/HORA 1800105
LARGO MAX. DEL PORTON “hasta2,0m
FUSO s
PASOSINFIN »
MODELO "
REDUCCION B
REVOLUCION 1740 fpm
TEMPERATURA DETRABAJO SCassC
TIEMPO DE APERTURA/CIERRE e
VELOCIDAD NOMINAL 225 m/min
e [
3 »
MATERIALDEL EMBOLO

PIVUS DUO
1/4 SIMPLE

RESIDENCIAL

A

060KWh

00026 KW
27v00
S0/60Hz
1801005
“hasta20m
i3
]

"
1
1740Rpm
5CassC

PORTON D 20m
hasta BSEGSD"

225m/min

PIVUS DUO
1/3SIMPLE

RESIDENCAL

WAVE

074KWh

00049KW.
27V
S0/60Hz
250005
“hasta3om
S8
El
n
B1
1740Rpm
5°CassC

PORTON DE 30m
hasa 1256650

225m/min

1/3 PRISON
ESPECAL
WAVE
(sineceptor)
061 KWh
00033 KW
200~ 60z

00005
“hasta2sm
518"
El
n
B1
1740 Rpm.
5CassC

PORTONDE 25m
hasa 105EG90"

225m/min

El uso correcto del automnatizador prolonga su vida Uil y evita accidentes.
Guarde este manual para futuras consultas.

PIVUS DUO
1/3 DOBLE

RESIDENCIAL

DOBLERAV.

148K0h

00098 KW
v
S0/60Hz
250005
“hasta30m
58"

)

"
31
1740Rpm
5CassC

PORTONDE3.0m
hasta 125E60"

225mimin

PIVUS DUO
1/2 PRISON

ESPECIAL
WAVE
(sineceptor)
059K
00032KW
20V- 60z
5000105
“hasta2sm
58"

)

n
31
1740Rpm
5CassC

PORTONDE25m
hasta 105E690"

225mimin

PIVUS DUO
1/2SIMPLE

RESIDENCIALY
COMERCIAL

WAVE
077KWh
00051 KW
2700
50/60Hz
350005

“hasta30m

31

1740Rpm

5CassC

PORTON DE30m
hasta 2EG90"

225m/min

PIVUS DUO
1/2DOBLE

RESIDENCIALY
COMERCAL
DOBLERANP
155KWh

00103 KW
27V
SO/60Hz
350005
“hasta30m
508"
El
”
B1
1740 Rpm
5°Cass

PORTONDE 3.0m
hasa 125E690"

225mimin

PIVUS DUOTSI
SIMPLE 1/4.

RESIDENCAL
TSILIGHT
088KWh

00019KW.
27V
S0/60Hz
0000
“hasta20m
i3
]

"
1
4200 fpm
5CassC

PORTON DE20m
hasta A SEGSD"

Aéssmimin

q

71

PIVUS TSI

DOBLE 1/4

RESIDENCIAL
NEWTS!
13k

00029 KW
27V
S0/60Hz
00005

“hasta20m

58"
)
"
31
4200Rpm

5CassC

PORTON DE20m

SiGo0"

MésSmimin

PIVUS TSI
SIMPLE1/2

RESIDENCIALY
COMERGAL
NEWTSI
0682KWh

002K
o
S0/60kz
s0aaos
“hasta3om
s
)

"
b0}
2008pm
SCassC

PORTONDE3.0m
Hasta 6 SEGST"

MésSmimin

Lea el manual antes de instalar el autormnatizador.

VUS DUO EMB

PIVUS DUO

PIVUS TSI
DOBLE 172

RESIDENCIALY
COMERCIAL

NEWTS!
1,05 KWh

00034KW

12v20V
50/60Hz

600005

“hasta30m

a2008pm
SCassC

PORTON DE 3.0m
hasta 6SEGOD"

AésSmimin

M DATOS TECNICOS

Dimensiones

DESCRIPCION TECNICA

APLICACION

CENTRAL

CONSUMO

CONSUMO/CICLO
ALIMENTACION/FRECUENCIA (Hz)
CANTIDAD CICLOS/HORA
HOJA DEL PORTON

FUSO

PASO SINFIN

MODELO

REDUCCION

REVOLUCION

TEMPERATURA DE TRABAJO
‘TIEMPO DE APERTURA/CIERRE
VELOCIDAD NOMINAL

CLASE

P

MATERIAL DEL EMBOLO

[l MEDIDAS PARA LA INSTALACION

PIVUS QUAD EMBO

COMBAT DOBLE
RESIDENCIAL
DOBLE RAMP

15KWh

00075 KW
12V/2207
S0/60Hz
15010105
*hasta1,5m
"

EY
115
251
1740Rpm
5255

PORTON DE 1,5m
HASTA 9 SEG 90°

2m/min

|
u

Aluminio

MAX SIMPLES
RESIDENCIAL
WAVE
0,74KWh

00045 KW
12v/220¢
50/60Hz
2500105
*hasta2m
518"
30
n
2501
1740Rom
5°CassC

PORTON DE 2m
HASTA 11 SEG 90°

2m/min

I
u

Aluminio

1/3 PRISON

RESIDENCIAL
. WAVE

(sinteepio)

0,61KWh

00037 KW
12V/220¢
S0/60Hz
400005
“hasta2,5m
"

3
n
251
1740Rpm

-5°Cas55°C

PORTON DE 2,5m
HASTA11SEG 90°

2m/min

|
u

Aluminio

MAX DOBLE

RESIDENCIAL

DOBLE RAMP
147KWh

00089 KW
12v/220v
S0/60Hz
2500105
*hasta 2 m
518"

30
n
251
1740Rpm
5°CassC
PORTON DE2m
HASTA11EG 90°
2m/min
|

u

Aluminio

CONDOMINIO SIMPLES
RESIDENCIAL Y
((OMERCIAL
WAVE
102kWh

00079 KW
127V/220V
S0/60Hz
50010105
*hasta3,5m
518"

3
n
251
1740Rpm
5255

PORTON DE3,5m
HASTA 14 SEG 90°

2m/min

1
u

Aluminio

PRISON 1/2
ESPECIAL

s
0,59 KWh

10,0036 KW
127/2200
50/60Hz
s0cicLos
*hasta2Sm

m

251
1740Rom
a5

PORTON DE 2,5m
HASTAT1 SEG 90°

2m/min

|
u

Aluminio

(CONDOMINIO DOBLE
RESIDENCIAL Y t
COMERCIAL
DOBLE RAMP
2,03KWh

0,0158 KW

123

12772200 4

50/60Hz
socicLos

*hasta3,5m
518"
30 >
n
251
1740Rpm

-5°Cas5C

PORTON DE 3,5m
HASTA 14 SEG 90°

2m/min

[
u

Aluminio

*HOJA DEL PORTON DE ACUERDO CON EL ACCIONAMIENTO

Las motorredutores Pivus Duo,/Pivus Quad salen con el lado predeterminado de fébrica.

waoo E

[ZQUIERDO

Loo D

DERECHO

Determinacion del lado de motomreductor

ATENCION

Atencién: Para la determinacion del lado de motorreductor a ser instalado, y necesario siempre orientarse mimndo

desde afuera hacia dentro de la residencia.



: Si el modelo de su automatizador es TSI DUPLA siga las recomendaciones a continuacion::

: Para portones de doble hoja y batiente mecanico en una de las hojas, la maquina con encoder y central debe instalarse siempre en la hoja sin batiente

Antes de instalar el equipo, verifique si Ia apertura del portdn es interna o externa. Para identificar Ia direccion de apertura del portén, colbquese fuera de su
propiedad y de frente al porton. Tendrd una apertura interna cuando las hojas se abran hacia dentro de su propiedad, y una apertura externa cuando se abran

al exterior. : mecanico, y la medida X" debe ser siempre mayor (Icm a 2cm) que la otra maquing, esta informacion debe seguirse cuando el portdn se abre hacia adentro
Portén con apertura externa :0 hacia afuera, por lo que habra un retraso mecanico.
: HOJA SIN
x+lcm a 2cm TOPE MECANICO = (oD
MAQUINA CON MAQUINA SIN
ENCODER CENTRAL ENCODER CENTRAL
Este soporte se utiliza en maquinas modelo TSi Duplo y debe

instalarse junto a la maquina con encoder y central (Maquina
Master) como se muestra en el siguiente despiece.

Elija una altura deseada para Ia fijacion del equipamiento, los dos equipamientos deben estar posicionados en la misma altura.

El kit de instalacion contiene cuatro chapas para la fijacion del equipamiento. File una chapa perpendicular a la columna del portén y a una medida “X”
del punto de giro del mismo, suelde otra chapa en esta primera a 90°(grados) de la misma v a una medida “Y” del punto de giro del porton, esta sequnda
chapa sera donde fijaremos la cola del equipamiento. Fije la cola del equipamiento al soporte soldado con el perno del soporte y con el pasador de chaveta
que acomparian el kit de instalacion.

Para fijarmos el terminal delantero a la hoja del portdn, es necesario abrir el portdn para fuera y avanzar toda Ia carrera del émbolo del equipamiento.

Fije una chapa al terminal delantero del equipamiento con un tormnillo que ya lo acomparia y suelde esta chapa a 90°(grados) de la hoja. La figura al
lado muestra como efectuar Ia fijacion.

SOPORTE DE RETARDO MECANICO

Centro de giro

Es necesario gjustar los stops y posicionar los reeds de fin de recorrido de apertura y cierre en el riel, de manera que accionen
cuando la hoja del porton completar su movimiento. Fije los finales de carrera con los tornillos 3,9 x 9,5 (acompafian el kit)
y conecte el mismo en la central de comando.

Terminal delantero
SOPORTE DEL MOTOR

SOPORTE (DUO) INTERCAMBIABLE

Es necesario regular los topes y posicionar los finales de curso de

. INSTALACION DEL EQUIPO EN EL PORTON DE APERTURA INTERNA g apertura y cierre en el carrl, para que se activen cuando Ia hoja del

porton complete su movimiento. Coloque los finales de carrera con los
tornillos 3,3 x S,5 (incluidos en el kit) y conéctelos a la central de

Para esta instalacion es necesario realizar un soporte recto, elegir la altura deseada para Ia fijacion del equipo, los dos equipos deben
colocarse a la misma altura.

Coloque una chapa perpendicular a Ia columna del portdn, el centro de esta chapa debe estar a una distancia “X” del punto de giro de
la puerta, y 1a longitud de la placa debe ser una medida “Y* que sera donde fijaremos el soporte de motor del equipo.

TOPE DE SEGURIDAD

comando. TOPE DE SEGURIDAD\_ £\ AL DE CARRERA

Para fijar el terminal delantero a la hoja del portén, es necesario cerrar el portén, avance toda la carrera del émbolo del equipo. . SISTEMA DE DESBLOQUEO
Cologue una chapa al terminal delantero del equipo y suelde esta chapa a 90 * (grados) de la hoja. Lasiguiente figua ilusta como—— 1 |l === -—ceccc o mco o —mmm oo mmm o
realizar esta fijacion. PIVUS DUO

Caso falte energia o usted necesite utilizar su portdn de manera manual, el equipo posee un sistema de desbloqueo Manual.
Para volver al modo automatico basta girar la llave del desbloqueo S0 ° hacia el sentido contrario a las agujas del reloj luego empujar
el portén hacia adentro o hacia afuera hasta escuchar un chasquido.

Centro de giro

Introduzca 13 llave de desbloqueo en el
Came que esta alojado en Ia parte
posterior del equipo.

Cire la llave 90° grados en el
sentido horario. Sisterna Desblogueado

Terminal Delantero SOPORTE DEL MOTOR desbioguce
SOPORTE (DUO)
INTERCAMBIABLE

- came de
desbloqueo.



PIVUS QUAD

Inserte Ia llave de desbloqueo en el tornillo y girela en sentido horario hasta que se desbloguee. Listo! el equipo esta en modo
manual.

Realice el procedimiento inverso hasta que el tornillo mire hacia el eje de transmision.

Mueva el porton hacia afuera 0 hacia adentro. Cuando escuche un clic, 18 maquina se bloqueard v estard lista para usarse
automaticamente.

Sentido Antihorario traba bloqueada

‘ Sentido Horario desbloqueo

GRAND PIVO

1- Tirar de Ia tapa del sensor de manipulacion S0 °

2 - Inserte la llave de desblogueo en el tornillo del eje de transmision

3 - Gire la llave en el sentido de las agujas del reloj hasta que se desbloquee el automatismo
4 - Para volver al modo automatico, realice el procedimiento inverso

/') ATENCION : Nunca opere el equipo sin el carenado

ATENGCAO

A No se indica instalar el automatizador
hacia arriba, como se muesta en |la
figura

ATENCION

Herramientas para instalacién y mantenimiento del equipamiento
Llave Fija, Nivel, Maquina de Soldadura, Arco de Sierra, Cinta métrica, Destornillador, Destornillador Phillips,
Alicate Universal, Alicate de Corte, Lijadora y Escuadra.

Chequear rango de temperatura

Temperatura de trabajo: -5°C hasta 55°C

: Verifique sila estructura del portdn esta debidamente solida y apropiada para la instalacion del equipamiento y también si durante su recorrido el porton no presenta
: ningun tipo de friccion

1 Pruebela aperturay el cierre de su portén, forzando Ia apertura o el cierre en uno de los laterales. El mismo no podra torcerse. Si se tuerce excesivamente,

: efectuar reparaciones antes de continuar I3 instalacion. Tanto para abrir como para cerrar, el esfuerzo exigido debe ser igual para ambos los movimientos.

: Uso obligatorio de la FOTOCELULA ORIGINAL en la instalacion del automatizador.

Si el portdn posee una puerta de escape en el centro de la hoja, como ilustra Ia figura, no se

ATENCION recomienda la autornatizacion.

¢ No permita que los nifios jueguen con controles fijos. Mantenga el control remoto fuera de su alcance.

¢ Tenga cuidado con la puerta en movimiento y mantenga a las personas a una distancia segura hasta que el
equipo haya completado su recorrido completo.

* Para obtener una mayor seguridad es obligatorio utilizar el set FOTOCELULAS MODELO PWM.

¢ Para realizar la manutencion, el usuario debe tilizar personal calificado. Examine la instalacion con frecuencia, en particular cables,
resortes y partes moviles en general; Compruebe si hay sefiales de desgaste en cualquier lugar, algun tipo de dafio o desequilibrio.
No lo use si es necesario algun tipo de reparacion o gjuste, por pequefio que sea, ya que un portdn que no estd equilibrado o tiene
una instalacion defectuosa puede causar lesiones.

A INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE SEGURIDAD

ATENGAO

- Este equipo es de uso exclusivo para la automatizacion de portones.
- Para la manutencion del equipo es obligatorio el uso de piezas originales. Silas piezas intercambiadas no son originales, 1a empresa
y nose hace responsable de los dafos o accidentes ocasionados, eximiéndose de todos los problernas generados.

118 Segun la norma para instalaciones eléctricas (NBR 5410), es obligatorio utilizar un dispositivo de desconexion total de la red
eléctrica (interruptor automatico), con un dispositivo por fase incorporado en Ia fijacion de la instalacion de automatizacion.

1% - El cable verde debe estar conectado permanentemente a Ia tierra del edificio, sin pasar por ningun dispositivo de desconexion.
- Este aparato no estd disefiado para ser utilizado por personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o por
personas con falta de experiencia y conocimiento (incluidos los nifnos), a menos que hayan recibido instrucciones sobre el uso del

gparato o estén bgjo la supervision de una persona responsable de su seguridad. Se recomienda que 0s nifios estén

vigilados para asegurarse de que no estén jugando con el dispositivo.

PELIGRO: Para una posible operacion de manutencion, desconecte el equipo de la fuente de alimentacion eléctrica.

- Para la instalacion de los automatizadores en &reas externas (exteriores), es obligatorio el uso de un cable de conexion de
policlorpleno de 1,0 mm, cumpliendo con la norma (60245 IEC 57). NOTA: CABLE NO INCLUIDO EN EL KIT DE AUTOMATIZADOR.
- Para la instalacion de los autormnatizadores

A Es obligatorio Ia colocacién de las etiquetas de seguraidade e indicaciones, tomando como referencia la figura.

ATENCION
Lugar de aplicacion etiqueta de advertencia

»




> ) )) (( ( S :{LED indicadoi

| Regioén activa
! del SENSOR
]
[
|
c
Ells
e
2
Marrén — [ Fuente }— Red
Rojo 12vdc
Verde Conectar al DNG de la centra\+ 120mA_j— 127/220Vac
Amarillo | o digital ( OPEN COLECTOR) (NPN). Uso en centrales

. con entrada para fotocélulas en la condicion NA.
Naranja

Salida digital ( CODIFICADA). Uso exclusivo para
autornatizadores con centrales GAREN. Conectar a la
entrada de sefial de la central ( FOTOCELULA).

presentados en este manual sin previo aviso.

FUNCION CONDOMINIO
REVERSION

SALIDA 12V 100mA.

FOTOCELULA

OPCIONAL 8 FUNCIONES

VARISTOR—e |

FUSIBLE I0A—®

MOTOR PRIMARIO

Encendido: con obstaculo o
fuera de alineamiento

Apagado: sin obstaculo y
alineado

Instalar la fotocélula con

lo cables mirando hacia
abajo. De lo contrario, el
circuito no estara
protegido contra la
intemperie.

* CON OBSTACULO - LED ROJO ENCENDIDO * SIN OBSTACULO - LED ROJO APACADO

PROG. TRANSMISOR
PROG. CURSO

BOTONERA

LEDS FIN DE CURSO

MOTOR PRIMARIO

LEDS FIN DE CURSO
MOTOR SECUNDARIO

LEDS FIN DE CURSO
MOTOR PRIMARIO

MOTOR SECUNDARIO

LEDS FIN DE

CURSO

MOTOR SECUNDARIO

CARACTERISTICAS Y FUNCIONAMIENTO

Memoria externa: facilita el intercambio de la central al programar todos los controles (compatible con Ias centrales G2, G3, Wave

e Inversoras GAREN);
Receptor Heterodino: no pierde Ia calibracion de frecuencis;
[Rampa de llegada/desaceleracion electronica independiente para cada motor;

Varistor y fusible (10A) de proteccion: actia en caso de @yo y sobrecarga; Programacion independiente de transmisor y curso;

Fuente de alimentacion conmutada de S0Vac a 240Vac;
Entrada para fotocélula con conector polarizado: evita conexiones invertidas;

Proteccion en los finales de curso y botonera: menor riesgo de quernar el microcontrolador; Salida para placa 8F: agrega las funciones
de luz de gargje, traba magnética y semaforo; Embrague electronico: gjuste de la potencia del motor durante el funcionamiento;
Ajuste del tiempo de retardo (tiempo entre el arranque de los motores en la misma direccion); Leds indicativos de finales de curso

activados;
Funcion de condominio: bloqueo y comando de ciefre mediante Iazo inductivo externo;

PROGRAMACION DE TRANSMISORES

Presione y suelte el boton TX en la central, el LED parpadeard y permanecera encendido;
Presione el boton deseado en el tensmisor, el LED de programacion parpadeara durante unos segundos;
Mientras el LED parpades, presione nuevamente el botdn TX en la central para confirmar el registro. El transmisor se descartara si no

se confirma este procedimiento y el led permanecerd encendido;

Después de programar los transmisores, espere 8 segundos o presione el boton TX de la central mientras el led de programacion no

esté parpadeando para salir del modo de programacion de transmisores.

Para borrar toda la memoria, presione y suelte el boton TX en la central, el LED parpadear@ y permanecerd encendido. Mantenga

presionado el boton TX en la central hasta que el LED comience a parpadea

PROGRAMACION DE CURSOS

Presione el boton CURSO. EI'LED de programacion parpadead y permanecera encendido;
Active el transmisor ya programado. El motor comenzard a realizar el cierre completo (hasta el fin de curso de cierre). Siya esta

cerrado, el primer comando abrird el porton;

Active nuevamente el transmisor para abrir el porton completamente (hasta el 3 fin de curso de apertura);
Cuando se vuelve a presionar el transmisor, la puerta debe cerrarse completamente (cuando se alcanza el fin de curso, el LED

parpadeard 3 veces para mostrar el final de la programacion y permanecera apagado.

NOTA: £l portdn debe realizar un movimiento completo de apertura y cierre para memorizar el recorrido. El curso es importante para
memorizar el tamafio del portdn vy ejecutar correctamente las rampas de desaceleracion en la apertura y cierre. Si el sensor de fin de
curso falla y el curso se almacena correctamente, el portdn tocard el batiente y se apagard después de unos segundos.

AJUSTES Y CONECTORES

AJUSTE DE LA PAUSA: con el portdn parado, presione y suelte el boton CURSO. Luego presione y mantenga presionado el boton
TX. Elled parpadeard indicando la cuenta en segundos par el tiempo de pausa. Para borrar el tiempo de pausa, presione y suelte

el boton CURSO con el portdn parado, luego presione y suelte el boton TX.
BDM: Conector para grabacion del microcontrolador (uso de fbrica).

=12V +: Salida 12VVcc regulada (corriente maxima = 100MA).

OP. 8F : Modulo opcional de 8 funciones (taba, luz de gargje, semaforo ...).

M1 PRIMARIO: Motor primario. Con el trimpot de retardo ajustado por encima del minimo, este es el primer motor que comienza a

moverse en la direccion de cierre.

AB / CM / FC: Cables de motor, CM es comun del motor.

CAP: Condensador de motor.

SECUND: Entrada de los finales de curso par el motor secundario.

AB / CM / FC: apertura, comun vy cierre.
PRIMARIO: Entrada de los finales de curso del par el motor primario.

BTF / BTA / CM: Botonera de cierre, botonera de apertura y comun.

REV: Con el jumper colocado, Ia funcion de botonera o comando de control remoto invierte el motor con solo 1togque durante la
direccion de cierre. Durante el sentido de apertura se ignorard el comando de parada, ejecutando Ia apertura hasta llegar al final del

Ccurso.

CMD: Doble comando. Con un jumper colocado, las botoneras de apertura v cierre funcionan juntas, donde un comando en BTF o

BTA hace que el portdn se abra / pare / cierre / pare.

F. CD: Funcion de condominio. Con el jumper colocado, el comando BTF actia como un lazo, donde el cierre se bloquea siempre
que haya una sefal en la botonera de cierre. Al abrir Ia sefial en la botonera de cierre, Ia central esperara 1 segundo antes de iniciar el
cierre. Es decir, la botonera de cierre funciona como fotocélula, evitando el ciere y como comando de cierre.

FOTO: Entrada de emergencia o fotocélula (+ 12V, sefial de retorno activada con gnd, - gnd). Si el portdn estd abierto v la fotocélula
estd activada (obstruida), se ignoraran todos los comandos de cierre. Si el porton esta en el medio del recorrido de cierre y la
fotocélula estd activada (obstruida), el porton invertird el sentido de funcionamiento, abriéndose nuevamente.

FUERZA: Ajuste de Ia fuerza del motor (en sentido horario aumenta Ia fuerza).

RAMPA: Con el trimpot en el sentido horario, la puerta disminuye la velocidad antes de llegar al fin de curso. Con el trimpot totalmente
en sentido antihomrio, el motor No reduce la velocidad al final de I3 ruta y contintia con la velocidad normal hasta que llega al fin de

curso. Sila puerta no llega al batiente, gjuste el trimpot de la @mpa para encontrar la mejor proporcion de velocidad / fuerza.

RET: Tiempo de retardo. Ajusta el tiempo deseado entre el arranque de los motores. Durante el cierre, el motor primario arrancarg,
luego se respetard el tiempo de retardo, y solo después de eso, el motor secundario iniciad el movimiento. En el sentido de apertura
arrancarg el motor secundario, se respetard el tiempo de retardo y, solo despueés, el motor primario inicia@ el movimiento. Con el
tiemnpo de retardo al minimo, completamente gjustado en sentido antihorrio, los dos motores comienzan a moverse

simultdneamente tanto en apertura como en el cierre

IMPORTANTE: £l gjuste de Ia potencia y rampa de los motores se realiza utilizando solo un trimpot para cada funcion. Sin embargo,
durante el funcionamiento, el control electronico se realiza de forma independiente en cada motor.



Aplicacion: motores trifésicos hasta IHP

@ Receptor

@ Encoder @
@ 0pcional  funciones Display Conector fin de cartera @
SalidaEcusa

Entrada Edusa

(@) Botonerasdel apertura
Botoneras del cerrando ] Botonesde )
+12V60mA Programacién
® ®E‘:«‘S icrocontrolador (@)
Tamper
@Doble comando Conector display

eméria  €8)

tlaeselcora Transformador

Retireel display para
sustituir la Memoria
(D Led's de Funcionamiento

@Fusibles

ensor de Temperatura 8
@Red 1277220
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Caracteristicas
- Led Vbus encendido (1): Central conectada a la red o cargada - Led Motor. encendido() = Motor encendido Led Apagado:
Motor apagado. Led TX / RX parpadeando(3): El software se comunica bien (1)

- LLave Selectora 127 / 220V

Botoneras independientes para abrir y cerrar (CM: Comun (GND) + BTF = Botonera de Cierre / Comun (GND) + BTA = Botonera
de apertura) (4)

- Sensor Tamper (S)

Microcontrolador ARME®: microcontrolador de Ultima generacion de 32 bits con procesamiento en 48Mhz; (12)
Memoria externa: facilita el reemnplazo de la central sin la necesidad de reprogramar todos los controles y permite hasta Sl
botones / controles programados en la memoria 24 (L) CI6; (8)

Receptor Heterodino: no pierde Ia calibracion de frecuencia; (11)

- Transformador: Facil manutencion - Salida auxiliar 12 VOC max 60mA(9)

- Protecciones en las entradas de Fin de Curso y Botonera: menor riesgo de dafio al dircuito;

- 2 (dos) Conectores para Fin de Curso: entrada de 5 vy 3 tornillos;(13)

- Funcion de condominio: junto con la central de 1azo, ofrece un sisterna Mas seguro de cierre y control de flujo;

- Fa&cil programacion de Ia central a traveés del display (16)

Encoder: mejor posicionamiento y precision del motor durante rampas y paradas; (1S)

- Comunicacion con la placa Opcional 8F: que agrega las funciones de luz de gamje, traba, semaforo v alarma(14)
- Entrada de fotocéluls;

- Funcion esclusa (intertrabamiento)

Caracteristicas Complementares

- Ajuste de la rampa de llegada: Desaceleracion electronica;
- Ajuste de rampa de arranque: Tasa de aceleracion;

- Ajuste independiente de velocidad para apertura y cierre;

- Ajuste independiente de rampa para apertura y cierre;

Sensor Tamper / Bloqueo
Cuando se activa el sensor tampey, si el modelo del autornatizador lo necesita (con el conector abierto) el display mostrara el
mensgie “SENSOR TAMPER”, donde la central interrumpir@ el funcionamiento del motor y también ignorard cualquier comando.

Sensor encoder

Sien el display aparece el mensgie "SENSOR ENCODER” cuando se enciende |a central, significa que el sensor del encoder esta
desconectado o tiene algun oto problemna. El motor reducird Ia velocidad y continuard funcionando hasta que el portdn se cierre
0 se abra. Es importante que el portdn tenga la menor cantidad de activaciones posibles hasta que un técnico autorizado realice el

mantenimiento o reemplazo del sensor encoder, que cuenta el NUMero de vueltas del motor requeridas para abrir O cerrar el porton.

Sensor Térmico do motor (18) o
Cuando se activa (NA) bloquea cualquier control de Ia central, el display mostrard “RELE TERMICO” vy el automatizador se
detiene inmediatamente hasta que el motor se enffie, volviendo asi a su funcionamient normal.

Como usar los menus de configuracién (6)

>UP = opcién arriba / incremento (+)

>DOWN = opcién abgjo / decremento (-)

>ESC = ENTER por 2 sequndos = salir / cancelar seleccion / regresar a la pantalla inicial ENTER = guadar / elegir opcion
~>ENTER = quardar / elegir opcion

Al encenderlo, el display mostrara la pantalla inicial con Ia version de Ia placa. Mientas Ia placa esta en esta pantalla, el boton UP
funciona para verificar el niMero de pulsos que registrd el encoder en a Ultima activacion. El boton DOWN ingresa a Ia pantalla

ESTADO que muestra el estado actual de Ia l6gica de control, siendo: CERRADO, ABRIENDO, CERRANDO y ABIERTO

0 PAUSA. Dentro de la pantalla ESTADO, el boton UP o DOWN vuelve a la pantalla inicial.

Para acceder a la configuracion, dentro de Ia pantalla de inicio o de ESTADO, presione el boton ENTER. Para navegar entre las
opciones use las teclas UP o DOWN vy para seleccionar una opcion presione ENTER.

Para salir de cualquier opcion, navegue hada la opcion SAIR, luego presione ENTER o presione el boton ENTER y manténgalo
presionado du@nte 2 segundos, ejecutando asi un comando ESC (salin). Una vez dento de las pantallas de configuracion, si no
se presiona ningun boton en 60 segundos, Ia central regresa a la pantalla de inicio © de ESTADO.

Doble comando (CM.DUPLO) (7)
Al cerrar el jumper, los comandos de botonera de apertura y botonera de cierre se unifican v la central comienza a funcionar con
un comando BTA o BTF tanto para abrir como para cerrar. La funcion de condominio (FCondo) debe estar apagada (apagada).

Programacion del curso (primer arranque del motor)
Es necesario programar el curso antes de cualquier activacion el reemplazo de la central, partes mecanicas, gjustes en el batiente o
inversion de la direccion de operacion, se requiere una Nueva programacion del curso.

TELA INICIAL MENU: CURSO -»CURSO: SIM (ENTER para cerrar) »>CONTINUAR - (ENTER para abrir) CURSO CRAVADO.

Registrar transmisores

1-Presione y suelte el boton Enter 1 vez - Pantalla inicial donde se mostrard la version de la placa;

2-Presione y suelte el boton Enter 1 vez >MENU TX;

3-Presione y suelte el boton Enter 1 vez >TX GRABAR;

4-Presione y suelte el boton Enter1vez > ACIONAR TX, en este momento accione el botdn del control remoto a ser registrado,
en sequida aparecerd en el display CONFIRMAR TX. Presione el boton del control remoto a registrar, luego aparecerd en el display
CONFIRMAR TX. Esta pantalla permanecerd por 4 segundos (tiermpo disponible para confirmar el boton a ser registrado
presionando y soltando nuevamente el boton Enter, si cambia la pantalla, debed presionar el boton en el control

remoto nuevamente), luego se mostrara en el display TX GRAVADO, su control ha sido cadastrado exitosamente.

Borrar transmisores

1- Presione y suelte el boton Enter 1 vez-> Pantalla inicial donde se mostrard la version de la placa;

2-Presione y suelte el boton Enter 1vez - MENU TX;

3-Presione y suelte el boton Enter1vez >TX GRABAR

4-Presione y suelte el boton Down 1vez > TX APAGAR; (borrar);

S-Presione y suelte el boton Enter1vez - APAGAR SAIR;

B-Presione y suelte el boton Down 1vez >APACAR SIMV; |

7-Presione y suelte el boton Enter 1vez >APAGANDO MEMORIA, ese procedimiento puede llevar hasta 60 segundos para ser
ejecutado.
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Velocidad |
Velocidad maxima alcanzada duente la apertura o cierre. Los valores se refieren a la frecuencia generada en la central en hercios :
(H2). !
TELA INICIAL-> MENU: VELOCID-> VABERT: (velocidad de apertura - 015 = minima / 250 = maxima)-> (ENTER para :
confirmar y sequir) !
V.FECHAME: (velocidad de ciere - 015 = minimo - 250 = maximo)-> (ENTER para confirmar y seguir). La velocidad del motor :
debe gjustarse de acuerdo con el peso y el tamafio del curso que ecorrerd lel portdn. !
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Velocidad final (V.FINAL)

Velocidad del motor en hercios (Hz) durante el aprendizaje del recorrido y después de la desaceleracion de Ia llegada cerca de los
finales de curso.

V.FINAL : (015 = minima / 060 = maxima)}> (ENTER para confirmar y salir).

Rampa

Distancia del batiente donde el motor reducird la velocidad. Los valores son referentes al porcentaje del percurso aprendido.
TELA INICIAL - MENU: RAMPA - RABERT: (rampa de apertura - 001 = menor distancia / 100 = mayor distancia) >(ENTER
para confirmar y sequir) RFECHAM: (empa de cierre - 001 = menor distancia / 100 = mayor distancia) > (ENTER para
confirmar y salir).

Tiempo de pausa (tiempo de cierre automatico)

Tiempo en que el portdn estara abierto antes de cerrarse automaticamente. El valor mostrado estd en sequndos.

Si el tiempo de pausa llega a su fin v Ia fotocélula o el lazo estd activo, la central No gjecutard el cierre, esperard para liberar la
fotocélula o el lazo, espe@rd 1 segundo y solo entonces ejecutard el cierre.

TELA INICIAL=> MEN U: PAUSA->PAUSA: (OFF para deshabilitar/240 segundos de tiempo maximo) - (ENTER para confirmar)

Funcién Reverso (F.REVER)

Con la funcion de reverso habilitada, la central ignora los comandos durante |a apertura y durante el cierre un comando es
suficiente para detener y revertir el motor a la direccion de apertura nuevamente,

Con la funcion de reverso deshabilitada, la central acepta cormandos durante la apertura del portdon vy para el motor, donde un
nuevo comando ejecutard el cierre.

Durante el cierre, un comando detendrd el motor y ser@ necesario un Nuevo comando para que el portdn se abra nuevamente.
TELA INICIAL = MENU: FUNCAO->FREVER: (ON = activado / OFF = desactivado)=> (ENTER para confirmar).

Funcién sentido ( FSENT)

LLa central sale de fabrica con el fin de curso y el motor conectados para actuar en el mismo sentido de funcionamiento. Para
invertir la direccion de operacion, no es necesario desconectar l0s cables del motor o el fin de curso, basta simplemente invertir
I3 seleccion de Ia funcion de sentido (on / off).

Funcién Condominio ( F.COND/LAzO)

Seleccione Ia funcion y luego F. condo (funcion de condominio) para activar la funcion de lazo, dentro del menu.



CABLES DEL DESBLOQUEO
(CONEXION EN SERIE)

N

CABLES SENSOR TERMICO
(CONEXON EN SERIE)

EL MOTOR

CABLES DI
/ (CONEXION EN PARALELO)

MOTOR 2 MOTOR 1

- Conectando los motores en paralelo: \Verifique los cables de conexion, ya que No es necesario obedecer el
orden de color de los alambres. Debe estar orientado de acuerdo con el sentido de rotacion de los motores.

-Conexién del sensor térmico de los motores en serie: De esta manera si alguno de los motores supera la
temperatura, Ia central bloqueara la operacion.

- Conexion de los cables del sensor de desbloqueo en serie: De esta forma, si se desbloquea alguno de los
motores, Ia central bloqueara el funcionamiento.

El jumper “CM. DUPLO"debe estar abierto. En Ia funcion de 1azo, la placa necesita un comando de botonera entre CM 'y BTA para
iniciar Ia apertura total de Ia cancela y de un comando entre CM y BTF para ejecutar el cierre. El comando entre CM 'y BTF debe
proceder de Ia siguiente manera:

- Estado de Iazo 1. Cerrar CM con BTF = mantiene el portdn abierto e ignora los comandos de control remoto y de cierre automatico
(pausa).

- Estado de lazo 2: Abrir CM con BTF = esperard 1 segundo y comenzarg a cerrarse.

Estado de lazo 3: Si durante el movimiento de cierre se cierra CM con BTF = revertird el motor volviendo a I3 direccion de

apertura. Una vez abierto, si el CM permanece cerrado con BTF, Ia l6gica de funcionamiento vuelve al estado de lazo 1.

Sidurante la apertura y dentro del estado de lazo 3y se libera el comando CM y BTF, la central finalizara la apertura y cambiara al
estado de lazo 2.

Tasa de aceleracién (T.ACELER)

Valor de Hertz, donde el valor seleccionado aumentard cada segundo en la velocidad final del motor. Ejemnplo: Con una tasa de
aceleracion de 60 herts, con una velocidad maxima de apertura de 150Hz v considerando que el motor arranca a 30Hz, tendremos la
velocidad maxima del motor despueés de 2 sequndos.

TELA INICIAL >MENU: TACELER - TACELE: (minimo / maximo) - (ENTER para confirmar y salin). La tasa minima y maxima
puede variar segun el modelo de autormatizador.

Tasa de desaceleracion (T.DESACE)

Valor de Hertz, donde el valor seleccionado disminuird cada segundo de la velocidad maxima del motor. Ejemplo: Con velocidad
maxima de cierre 8 150Hz, velocidad final a 30Hz vy tasa de desaceleracion a 120Hz cada segundo, tendremos la desaceleracion de
150Hz a 30Hz después de 1 segundo.

TELA INICIAL = MENU: TDESACE - T.DESAC: (minimo / maximo) = (ENTER para confirmar y salir).

Configuracién de fabrica (RESET)

Al realizar un reset en la placa, solo se perderan los agjustes, como las velocidades vy las rampas. El curso v los controles
registrados no se cambiaran.

TELA INICIAL >MENU: RESET »RESET: ¢SIM? (ENTER para confirmar y salir)

Proteccién Térmica (19)
Por seguridad, Ia central TSI tiene proteccion contra exceso de temperatura en el disipador de Ia central, cuando se activa el sensor,
el motor permanece parado, mostrando en el display que el sensor se activo, hasta que la temperatura baje.
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Operacién de esclusa (Intertrabamiento) (19) :
El conector "ENTRADA ECLUSA” actua como traba del sisterna, donde: si el porton esta cerrado v la entrada de esclusa permane- :
ce conectada al GND, la central ignora cualquier comando de apertura. :
El conector “SAIDA ECLUSA” cierra el contacto con GND cada vez que la central recibe un comando de apertura. El contacto se 1
abre después de que la central realiza un cierre completo. :
Conectando la “ENTRADA ECLUSA" de la central (A) en la “SAIDA ECLUSA” de Ia central (B) v "ENTRADA ECLUSA" de la :
central (B) en la "SAIDA ECLUSA" de la central (A) es posible crear un sisterna donde la central (A) puesta en marcha solo cuando
la central (B) estad cerrada v Ia central (B) solo acepta comando de apertura cuando la central (A) estd completamente cerrada. :
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Fotocélula (10)

Sila fotocélula se interrumpe mientras el portdn estd abierto, evitara cualquier comando de cierre y permanecera abierto hasta que la
fotocélula no detecte ninguin obstaculo.

Durante el cierre, la deteccion de obstaculos, a traves de la fotocélula, parara el motor y revertird el sentido de apertura automatica-
mente, independienternente del estado de Ia funcion de reverso.

A El consumo maximo de los equipos conectados a la central no debe superar los 60 mA. con el riesgo de daiar
ey la central o el automatizador

conexién hace que el producto se queme. Para estos casos es necesario usar el médulo opcional 8F

No conecte a los cables del motor, accesorios como traba, semaforo, luz de garaje o fotocélula, este tipo de
ATENCION no incluido en el kit

El uso de finales de curso (imanes) es obligatorio, sin su uso existe riesgo de quemaduras y mal funcionamiento
del producto.

I T L S I R B

E @ Es obligatorio el uso de una fotocélula de seguridad no esta incluido en el kit




[ CENTRAL: WAVE

Aplicacién: motores monofasicos hasta 1/2 HP
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DESCRIPCION GENERAL :

1-Crabador- Conector para grabacion del microcontrolador (uso de fabrica). :

2-REV. - Jumper de reversion. |
3-OPCION 8F - Maodulo opcional de 8 funciones (teba, Iuz de gargje, semaforo v alarma). :
4-PT / AZ / BR - Cables del motor (es necesario invertir PT por BR si 3 instalacion lo requiere). :
5-CAP - Condensador de motor. |
6-BOT - Comando de botonera externa. :
7-BTA - Comando de botonera solo para apertura. :
8-BTF - Comando de botonera solo para cierre y funcion de lazo. |
9-ANT - Cable de antena rigido (172 mm). :
10-FOTO - Entrada de emergencia, conector de fotocélula. :

N-FUERZA - Ajuste de Ia fuerza del motor (en sentido horario aumenta Ia fuerza). |

12-FRENO - Ajuste del freno del motor cuando el motor se detiene (en sentido horrio aumenta la fuerza de frenado, totalmente en el minimo desactiva la :

funcion). i

13-RAMPA - Trimpot en el sentido horario, el portdn disminuye la velocidad antes de llegar al fin de curso. |

14-PAUSA - Cierre automnatico: Configure el tiernpo deseado en el timpot PAUSA, si no desea el cierre automatico, deje el trimpot PAUSA al minimo (sentido :

antinorario). i

15-FCA / FCF - fin de curso de apertura y fin de curso de cierre. |

16-Jumper BV / DZ - Con el jumper abierto, la central hace una rampa mas pequefia durante la apertura y una rampa mas grande durante el cierre (Maquinas :

BV). |

Con el jumper (BV / DZ) cerrado, la rampa Mas pequea se ejecutard tanto en apertura como en cierre (Maquinas D2). Para la ejecucion de la rampa se debe :

colocar el potenciometro de rampa para el mejor gjuste, asi como se debe realizar el procedimiento de programacion del tiempo de apertura / cierre (recorrido). :

17-Selector de voltgie - 127v AC / 220v AC. :
18-TX - Boton para grabar y borrar el control remoto. |
19-CURSO - Botdn para los procedimientos de aprendizagje de tiempo de apertura y cierre. :
20-RAX - jumper de seleccion de funcionamiento de relé auxiliar. :
21-US - toma de corriente de la memoria externa. |
22-12V - Salida de 12Vdc - no exceda el limite maximo de 40mA :

23 - Contactos de relé auxiliar (NA). :

24 - Fusible de proteccion |

25 - LED de programacion :

26 - Entrada de alimentacion 127 / 220VAC :
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Caracteristicas

- Microcontrolador ARM®: microcontrolador de Ultima gene@cion de 32 bits con procesamiento en 48Mhz;

- Memoria Interna: Con capacidad pam hasta 250 botones / controles programados en el microcontrolador;

- Memoria externa: facilita el reemplazo de Ia central sin la necesidad de reprogramar todos los controles y permite hasta S1l botones / controles programados
en la memoria 24 (L) CIE;

- Receptor Heterodino: no pierde Ia calibacion de frecuencia;

- Ajustes principales a través de timpots: giuste @pido v facil.

- Ajuste de la rampa de llegada: desaceleracion electronica;

- Freno electrénico: con opcion para desactivar el freno;

- Embrague electronico: gjuste de la potencia del motor durante el funcionamiento;

2 botones de programacion: Programacion independiente de transmisores y curso;

- Transformador: Facil manutencion;

- Entrada para fotocélula con conector polarizado: evita conexiones invertidas.

- Protecciones en las entradas de Fin de Curso y Botonera: menor riesgo de dafio al circuito;

- Leds de fin de curso: Indica el estado de los finales de curso;

- 2 (dos) Conectores para Fin de Curso: entrada de S y 3 tornillos;

- Salida para placa 8F: agrega las funciones de luz de gagje, traba magnética, semaforo y alarma;
- Relé auxiliar: puede activar Ia traba magnéctico directamente desde Ia central sin usar un Modulo;
- Funcion de condominio: junto con el lazo central, ofrece un sistera mas seguro de cierre y control de flujo;
- 3 entradas de botoneras independientes: funcion de apertura y cierre independientes;

- Borne de acoplamiento rapido: facilita la manutencion;

Programacién del transmisor (control remoto)

El' mismo procedimiento se utiliza para registrar en la memoria intera v externa; Presione v suelte el boton TX en la central. El LED parpadeard y permanecera
encendido.

Presione y suelte el boton del control remoto deseado. El LED parpadeard durante unos segundos. Mientras el LED parpades, presione nuevamente el boton TX
en la central para confirmar el cadastro. El control remoto se descartard si no se confirma este procedimiento y el LED permanecerd encendido. Después de
programar los controles remotos necesarios, espere 8 segundos o presione el boton TX en la central mientras el LED estd encendido.

Elimine solo el dltimo control registrado

Esta opcion solo esta disponible cuando se usa una memoria externa. Este procedimiento se puede utiizar cuando se registra un control no deseado y no se
puede borrar toda la memoria.

Presione y suelte el boton TX de la central. El LED parpadeard vy permanecera encendido.

Presione y suelte el boton CURSO de Ia central. EI LED parpadeard y permanecerd apagado. En este momento, se borrard el Ultimo control / botén registrado en!
la memoria externa v Ia central volverd a su estado de funcionamiento normal.

Al repetir este procedimiento, el control / botdn en Ia Gltima posicion de memoria siempre se eliminara.

Reemplace la central y conserve los controles de la memoria externa

Reemplace o instale siempre la memoria con la central apagada. La central acepta la memoria de control de las centrales G2, G3, Inversora SS e Inversora TSi
(63 0 SN posiciones), donde se realiza el cambio a la central Wave o en el caso de sustitucion de central donde se deben conservar los controles. Apague la
central e inserte la memoria. Cuando se enciende la central, los controles registrados en la memoria externa ya funcionardn, sin embargo, los controles
registrados en la memoria interna estaran bloqueados.
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Copie los controles de la memoria interna a la memoria externa :

Atencion: este procedimiento elimina los controles registrados en la memoria extemna. :

Cuando se instala una memoria externa, la central comienza a utilizar solo los controles ya registrados en la memoria externa e ignora los registrados en la |

memoria interna. Para copiar todos los controles de la memoria interna a la externa, realice el procedimiento para borrar la memoria una sola vez (1), donde: 1- :

se borraran los controles de la memoria externa, silos hubiera; 2- la memoria interna se copiard a la externa; 3- se borrard la memoria interna. |
Consejo: antes de realizar el procedimiento de copia entre memorias, verifique si algun control registrado en la memoria intera dejo de funcionar cuando se :
instald la memoria externa, registre alguin control en la memoria externa y pruebe para asegurarse de que la nueva memoria esté trabajando  Después de |
copiar, si se redliza un nuevo procedimiento de borrado de memoria y la memoria interna ya se borrd, la memoria externa se borrara. :
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Procedimiento para borrar la memoria

Presione y suelte el boton TX de Ia central. El LED parpadeard vy permanecera encendido.

LLuego, mantenga presionado nuevamente el botdn TX de Ia central durante 8 segundos hasta que el LED comience a parpadear rdpidamente.

Cuando el LED esta encendido, indica que la memoria ha sido borrada o copiada (leer el procedimiento anterior), presione el botdn TX mientras el LED estd
encendido (sin parpadear) para salir del procedimiento o espere a que se apague el LED.

Para asegurarse de que se borren los controles de la memaoria interna y externa, repita el procedimiento.

Programacién del horario de apertura / cierre

Importante: este procedimiento debe realizarse para que la central aprenda el tamario del portdn y ejecute las @mpas de desaceleracion correctamente
Precaucion: Para evitar probleras durante el procedimiento, desconecte todos los cables de las botoneras  retire los jumpers de reversion (REV) y la

funcion de condominio (FCD).

Active un botdon programado en el control remoto para cerrar completarente el porton (hasta el fin de curso de dierre). Presione y suelte el boton CURSO en la
central, el LED debe parpadear y permanecer encendido.

Active el control remoto para realizar una apertura completa del portdn (hasta el

fin de curso de apertura) v un cierre completo (hasta que el fin de curso de cierre), cuando se alcance el fin de curso, el LED parpadeard 3 veces, demostrando
el final de la programacdion del curso.

Consejo: Durante el aprendizaje, el LED esta encendido o apagado vy durante el funcionamiento normal, el LED parpadea lentamente en el medio del camino y
parpadea mas rdpido cuando esta dentro de la rempa de desaceleracion.

Funcién de condominio (lazo)

Cierre el jumper “FCD” (funcion de condominio) para activar la funcion de lazo.

En la funcidn de condominio, la placa necesita un botdn de control entre GND y BTA para iniciar Ia apertura total del portdn y un comando entre GND y BTF
para ejecutar el cierre. El comando entre GND y BTF debe proceder de la siguiente manera:

- Estado del Lazo 1: Cerrar GND con BTF = mantiene el portdn abierto e ignora el comando del control remoto vy de cierre autornatico (pausa).

- Estado de Iazo 2: Abrir GND con BTF = esperard 1 sequndo y comenzard a cerarse.

Estado de Iazo 3: Si durante el movimiento de cierre, GND con BTF = reverti@ el motor volviendo a Ia direccion de apertura. Una vez abierto, si el GND
permanece cerrado con BTF, la l6gica de funcionamiento vuelve al estado de lazo 1.

Si durante la apertura y dentro de estado del lazo 3y se libera el comando GND vy BTF, la central finalizara la apertura y cambiarg al estado de lazo 2.
Consejo: el interruptor de lazo inductivo o una fotocélula se pueden utilizar para activar los comandos entre CND y BTF, por glemnplo.



Tiempo de pausa (tiempo automatic)

Tiermpo en que el portdn estard abierto antes de cerrarse automaticamente. Con el potenciémetro girado en el sentido de las agujas del relgj, el tiermpo
maximo de pausa es de 120 segundos. Giado completamente en sentido antihorario, el tiermpo de pausa se apaga

Si el tiermpo de pausa llega a su fin v la fotocélula o el lazo (FCD) estd activo, Ia central no ejecutard el cierre, esperard para liberar la fotocélula o el lazo,
esperara 1 sequndo y solo entonces ejecutard el cierre.

Jumper Reverso

Con la funcion reverso habilitada (con el jumper), la centralignora los comandos durante la apertura. Durante el cierre, un cormnando es suficiente para detener
vy revertir el motor a Ia direccion de apertura nuevamente.

Con la funcion de reverso deshabilitada (sin jumper), la central acepta comandos durante la apertura del portdn v para el movimiento del motor, donde un
nuevo comando realizar el cierre.

Durante el cierre, un comando detendrd el motor y serd necesario un Nuevo comando para que el portdn se abra nuevamente.

Fotocélula

Si la fotocélula se interrumpe mient@as el portdn estd abierto, evitard cualquier comando de cierre y permanecerd abierto hasta que la fotocélula no detecte
ningun obstaculo.

Durante el cierre, Ia deteccion de obstaculos, a través de Ia fotocélula, parard el motor v revertird el sentido de apertura automaticamente, independierte
mente del estado del jumper REV.

Relé auxiliar

Sin el jumper RAX, la salida RAX (que es un contacto NA) puede actuar como una traba magnética, donde: al salir del estado cerrado, la traba se activa
para liberar el portdn en Ia direccion de apertura v se libera después de 4 seqgundos v dunte Ia direccion de cierre de la puerta, Ia traba se activa cuando el
portdn se acerca al batiente de cierre y se libera después de que se apaga el motor.

Con el jumper RAX, el relé auxiliar funciona y permanece cerrado mientras el portdn esté abierto. Cuando el portdn vuelve al estado cerrado, se libera el relé.
Se puede utilizar como semaforo o luz de gargje, pero No cuenta el tiempo después de cerrado.

Entrada BOT
Sin el jumper FCD (funcion de condominio desactivada), la entrada BOT funciona como un control remoto y realiza todas las funciones de movimiento y
parada del motor.

Funcién de Intertrabamiento (esclusa)

Con el jumper FCD insertado (funcion de condominio habilitada), la entrada BOT actia como una traba del sisterna, donde: si el porton esta cerrado v el
BOT esta accionado (BOT cerrado con GND), la central ignora cualquier comando de apertura.

Esta funcion se puede usar en conjunto con el puente RAX cerrado donde se instalan dos portones con Ia central Wave, donde mientas el porton A esta
abierto no permite que el portdn B se abra y tampoco deja el portdn A mientras el portdn B estd abierto.

La salida del relé RAX de la central A estd conectada al BOT del interruptor Ia central B y la salida del relé RAX de la central B estd conectada al BOT de la
central A

Funcién de cierre reverso con interrupcién de apertura

Con el jumper REV insertado, Ia entrada BOT con GND funciona de a siguiente manera:

Cierre: Durante el cierre con un solo mando Ia central se detiene y vuelve a abrir

Apertura: Durante la apertura con un comando Ia central se detiene, y dando oto comando a central regresa cerrando.

A

ATENCION

Existen modulos adicionales que asignan funciones extra como: Luz de gargje, traba magnética, temporizador, funcion de alarma .

Descripcién general de la Classic/Fit

1-SWIM - Conector para grabar del microcontrolador (uso de fabrica).

2 - OPCION 8F - Modulo opcional de 8 funciones (teba, luz de gargje, semaforo ...

3-PT /AZ/BR - Cables del motor (es necesario invertir PT por BR sila instalacion 1o requiere).
4 - BOT. - Comando de botonera externa.

S - FOTO - Entrada de emergencia, por glemplo sistemna de barrera (-, sefial, +).

6 - FCA / FCF - fin de curso de apertura v fin de curso de ciere.

7 - LED FCA / LED FCF - LEDs que indican los finales de la opecion del curso.

8- 220V /127V - selector de voltgie de Ia central de comando.

Caracteristicas

—Aplicacion: motores monofasicos de 1/ 4HP a1/ 3HP;

-Varistor y fusible de proteccion: actla en caso de @yos y sobrecarga.

—-Programacion independiente de transmisor y curso;

—Transformador de 80 mA;

—-Entrada para fotocélula con conector polarizado: evita conexiones invertidas.

—-Protecciones en los finales de curso y botonera: menor riesgo de quemnar el micocontrolador;
-Salida para placa 8F: agrega las funciones de luz de gargje, traba magnética y semaforo;
—Freno electronico: con opcion para habilitar y deshabilitar la funcion.

Ajustar el freno

Desconecte Ia central de Ia red eléctrica y espere unos segundos. Vuela a conectar la central a Ia red eléctrica manteniendo pulsados
simultdneamente los dos botones (TXy CURSQO). Suelte los botones cuando el led permanezca encendido. El botdn TX (-) disminuye
el nivel. El boton CURSO (+) aumenta el nivel segun la tabla siguient:
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Para verificar la condicion de Ia funcion, retire Ia alimentacion de la central, espere algunos segundos Yy vueha a conectar a la red
eléctrica. Verifique el led durante la inicializacion: numero de parpadeos es igual al nivel de freno.

Fotocélula

Para verificar la direccion de cierre, active la fotocélula, donde solo duante el cierre el portdn invertird la direccion.
Para invertir la direccion, invierta el conector del interruptor del fin de curso y cambie las posiciones ente los cables
blanco y negro del motor.

Programacién del transmisor (control remoto)

Presione y suelte el boton TX de Ia central. EI LED parpadea@ y permanecerd encendido.

Presione y suelte el boton del control remoto deseado. El LED parpadear@ durante unos segundos.

Mientras el LED parpadea, presione nuevamente el boton TX en la central para confirmar el cadastro. El control
remoto se descartard si no se confirma este procedimiento y el LED permanecera encendido.

Después de programar los controles remotos necesarios, espere 8 sequndos o presione el boton TX en la
central mient@as el LED esté encendido.

Para borrar toda la memoria

Presione y suelte el boton TX de la central. EI LED parpadea@ y permanecerd encendido.

Mantenga presionado el boton TX en la central hasta que el LED comience a parpadear @pidamente.

Cuando el LED esta encendido, indica que la memoria estd vadia, presione el boton TX o espere a que se apague el LED.

Programacion del horario de apertura / cierre (CURSO)

Con la rampa habilitada, es obligatorio programar el recorrido del porton.

Presione el boton CURSO, el LED debe estar encendido durante todo el proceso de aprendizgje.

Active el boton TX programado para cerrar completamente el portdn (hasta el final de Ia carrera de cierre). Vuelva a activar el TX para
abrir completamente el porton (hasta el final de la carrera de apertura).

Cuando se vuelve a pulsar TX, el porton debe cerrarse completamente (cuando se alcanza el fin de curso el LED parpadeag 3 veces
para mostrar el final de Ia programacion y se apagard). Ajuste de la pausa (cierre automatico): con el portdn parado, presione y suelte
el boton CURSO. Luego presione y mantenga presionado el boton TX. El led parpadeard indicando la cuenta en segundos para el
tiempo de pausa. Para borrar el tiernpo de pausa, presione y suelte el boton CURSO con el portdn parado, luego

presione y suelte el boton TX.

El equipamiento de fabricacion de GAREN AUTOMACAQO S/A, ubicada en Rua Sao Paulo, 760, Vila Aracell, Garga-SP, CNPJ:
13.246.724/0001-61, IE: 315.029.838-119 adquirido por Usted, ha sido probado y aprobado por los departamentos de Ingenieria,
Calidad y Produccion. Garantizamos este producto contra defecto de proyeto, fabricacion y montaje y/o solidarismente debido
a fallos de calidad del material que vuelvan el producto inadecuado o impropio al consumo al que se destina por el plazo de S0
(noventa) dias desde la fecha de adquisicion, siempre que observadas Ias instrucciones de instalacion, uso y atencion descritos
en el manual. En caso de defecto, en el periodo de garantia, nuestra responsabilidad es restringida a la reparacion o sustitucion
del aparato.

Por respeto al consumidor y en consecuencia de la credibilidad vy de la confianza depositada en nuestros productos, afiadimos
al plazo legal 275 (doscientos setenta y cinco) dias, totalizando 1 (un) afio desde la fecha de adquisicion comprobada. En este
periodo adicional de 275 dias, solamente serdn cobradas Ias visitas vy el transporte. En localidades donde no exista asistencia
técnica autorizada, los costos de transporte del aparato y/o del técnico son de responsabilidad del consumidor. La sustitucion o
reparacion del equipamiento No prorroga el plazo de garantia.

Esta garantia pierde su efecto, cuando el producto no se utiliza en condiciones normales; No sea utilizado al fin que se desting;
sufra cualquier dafios causados por accidentes o agentes de la naturaleza como rayos, inundaciones, deslizamientos, etc.; sea
instalado en red eléctrica inadecuada o en desacuerdo con las instrucciones del manual técnico; sufra dafos causados por
accesorios o equipamientos instalados en el producto.

Recomendaciones
Recomendamos la instalacion y mantenimiento del equipamiento a traves de servicio técnico autorizado. Solamente ellos estd
habilitados a abrir, remover, sustituir piezas o componentes, asi como reparar defectos cubiertos por la garantia.

Las instalaciones vy reparaciones tendran que ser realizadas por personal autorizado, caso contrario, Ia garantia serd excluida
automaticamente.
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